4 de febrero de 2008

Graficos de control

m= numero de muestras n= tamafo de la muestra

Observaciones (n=3)

Muestra X1 X2 X3 X R S
(m)
1

2
3
4

Caso 1: Diferencia en promedio (Ap)

Caso 2: Diferencia por dispersion (Ac)




Caso 3: Diferencia en promedio y dispersion (Ap & Ac)
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Parametros conocidos:

LCS=u +K g Si K=3, los limites son estandar
n

LC=u

LCl=p -KZ
n

Tipicamente los pardmetros no son conocidos por lo tanto necesitamos estimarlos.

Estimaciones:

a=x=y2 E(X) = E(X) = p

i=1

Valor esperado del Rango [E(R)]:

E(R)2o E(R)=d,o
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52 : Depende del tamafio de muestra (n). Se puede conseguir sus respectivos valores en la
contraportada del libro de la clase o en el Apéndice VI al final del mismo libro.



Estimados:

LCS =X +K 2= X +
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LCI =X —K
*Estas ecuaciones son para todos los valores de K.

Si k=3, a= 0.0027 o se establece que los limites son estandar, entonces:

= ﬁ = — =

LCS =X +3 = X+AR LC = X
d,"/n &
— ﬁ — —
LCI=X-3 = X-AR

d,"/n

» Si el tamafio de la muestra (n) es menor de 10 se puede utilizar los graficos de
control R y los S.

» Por otro lado si el tamafio de la muestra (n) es mayor de 10 solo se podra utilizar
el grafico de control S.



Desviacion estandar del rango:

or, =0,0

* 6= o de las observaciones
* d, también depende del tamaiio de la muestra (n) y se puede conseguir sus

respectivos valores en la contraportada del libro de la clase o en el Apéndice VI al final
del mismo libro.

» Para saber la variabilidad de los rangos, hay que saber la variabilidad de las
observaciones.

Parametros:
LCS =E(R)+Kd,o LC =E(R)

LCI =max{0,E(R)-Kd,o }

Limites de control estimados para R:

|

LCS=R+K—=2R LC =

*Estas ecuaciones son para todos los valores de K.

Si k=3, a= 0.0027 o se establece que los limites son estandar, entonces:

LCS=§(1+3$):D4F? LC=R
d

2

LCI = §(1—3%): D,R
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